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Нарушение нормальных режимов работы привода механизма подъема мостового крана грузоподъемностью 500 т. обусловило необходимость детального анализа работоспособности планетарной муфты встроенной в цилиндрический пятиступенчатый редуктор.

Составлены кинематические схемы планетарной муфты в нескольких вариантах, выполнен анализ рациональности их структуры с использованием метода статической неопределимости. Рациональность схем определялась путем исключения избыточных связей механизма, что позволило расширить допуски на изготовление, оптимизировать конструкцию механизма, уровнять энергетические потоки в элементах и повысить нагрузочную способность механизма.

В рамках проведенных исследований выполнены:

·  структурный анализ;

·  анализ относительных перемещений плавающих звеньев;

·  построены планы перемещений планетарного ряда;

·  создан цифровой прототип механизма.

На основе проведенных расчетов и анализа работы компьютерной модели механизма даны рекомендации по выбору оптимальных конструктивных решений планетарной муфты.
