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Ставится задача расположить заданное число датчиков таким образом, чтобы они за кратчайшее время могли обнаружить возмущение, возникшее в любой точке области возможного формирования волн цунами, при одновременном отборе возмущений по значениям их амплитуд. Задача ставится в виде оптимизационной задачи. Во-первых, на основе длинноволнового приближения зависимости скорости волны от глубины строится функционал времени первого обнаружения датчиками волны от самой удаленной точки области её формирования. Его минимизация даёт конфигурацию датчиков, обеспечивающую минимальное время регистрации волны, вышедшей из любой точки области возможного её формирования. Во-вторых, рассматривается ряд функционалов и ограничений, отвечающих за амплитудную фильтрацию регистрируемых возмущений. Построен функционал, максимизация которого располагает датчики так, что наибольшее возмущение от каждого источника ловится по крайней мере одним датчиком. Другой функционал при его минимизации формирует конфигурацию так, что по крайней мере два её датчика регистрируют волну из любого источника, если её амплитуда не меньше заданного порога.

В общем случае имеем задачу двухцелевой оптимизации, решением которой является множество конфигураций датчиков. Отображение этого множества на плоскость функционалов дает оптимальный фронт Парето. В основу метода решения двухцелевой оптимизационной задачи положен генетический алгоритм. Алгоритм исследуется на тестовой акватории с использованием модельных амплитуд.
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