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Совмещённый дискретно-континуальный подход позволяет объединить преимущества обоих методов за счёт использования сеточного метода для областей с малыми деформациями и привлечения частиц в области с сильными деформациями. В качестве дискретного метода предлагается использовать метод подвижных клеточных автоматов, который успешно зарекомендовал себя для описания деформации и разрушения материалов. В качестве сеточного метода может использоваться как метод конечных элементов, так и конечных разностей. Для совмещения важно, чтобы в лагранжевой формулировке динамических задач конечно-разностный аналог уравнений движения сеточного метода можно было бы записать в терминах сил, действующих на узлы сетки со стороны окружающих ячеек. Граница совмещения методов полагается плоской и задается на этапе формулировки задачи. Центры частиц на границе совмещения жестко связаны с соответствующими узлами и гранями сетки. Обмен информацией между методами осуществляется путём передачи координат и скоростей из сеточной части образца автоматам на границе, а также использования сил, действующих на эти автоматы со стороны дискретной части для вычисления ускорения соответствующих узлов. Рассмотрено применение предложенного подхода для изучения процессов в пятне контакта при трении скольжения. 
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Coupled discrete-continual approach allows joining the advantages of the both methods using mesh for the regions with small deformations and placing particles in the highly distorted regions. The movable cellular automaton method, which has been successfully applied to simulate deformation and fracture of materials, is used to describe a discrete part of the specimen. As a mesh method one can use the finite element or finite difference one. For the purpose of the coupling it is important that for Lagrangian formulation of a dynamical problem the difference analogue of the equation of motion in the mesh method could be written in the form of forces, acting from the surrounding cells on a mesh node. The interface boundary between the particle and mesh regions is assumed to be plane and specified on the pre-processor stage. The centres of particles at the interface are rigidly bound with corresponding mesh nodes or edges. The information exchange is performed via sending coordinates and velocities from the mesh part to the interface automata and using forces from these automata to compute the corresponding nodes acceleration. The suggested approach was applied to study processes taking place at contact patch under of friction.
