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We consider the motion of the gyrostat in a Kepler orbit under Newtonian field of forces. Gyrostat is a rigid body with a placed in it balanced flywheel rotating with a constant relative angular velocity. The axis of rotation of flywheel is an axis of its symmetry and fixed in any plane of symmetry of the system’s principal ellipsoid of inertia. Under such conditions (R.W. Longman’s statement, 1971) all relative equilibria of gyrostat (the states of the rest of the rigid body in the orbital coordinate system) are determined by means of original governing equations. The bifurcations of the relative equilibria of system are studied with the help of computer algebra methods and numerical modeling in depend on magnitude of gyrostatic momentum and other system parameters.

Рассматривается в ограниченной постановке движение гиростата по кеплеровой круговой орбите в центральном ньютоновском поле сил. Гиростат есть твердое тело с расположенным в нем вращающимся с постоянной угловой скоростью уравновешенным маховиком. Ось вращения маховика, совпадающая с его осью симметрии, зафиксирована в какой-либо плоскости симметрии главного центрального эллипсоида инерции системы. При таких условиях (постановка R.W. Longman, 1971) с использованием оригинальных определяющих уравнений аналитически находятся все относительные равновесия системы (состояния покоя корпуса гиростата в орбитальной системе координат). С использованием средств компьютерной алгебры и численного моделирования изучены бифуркации относительных равновесий в зависимости от величины гиростатического момента системы и других параметров задачи.

