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Алгоритмы синтеза адаптивного управления многосвязными объектами управления, основанные на использования принципа неявной эталонной  модели и аппарата интервального анализа для решения задачи определения интервального вектора параметров настройки адаптивного регулятора, сводятся к решению интервального матричного алгебраического уравнения. В работе предлагается модифицированная итеративная процедура для решения интервальных линейных алгебраических уравнений.

