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АННОТАЦИЯ

Для изучения кратковременных сигналов в рамках нового направления теории динамических измерений используется модель измерительного устройства, представленная системой леонтьевского типа
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 – вектор-функция состояний измерительного устройства, 
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 – вектор-функции измеряемого и наблюдаемого сигнала соответственно, а матрицы измерительного устройства 
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 Модель оказалась адекватной эффекту механической инерционности измерительного устройства, из-за которого измеряемый сигнал «сглаживается». Задача восстановления измеряемого сигнала по наблюдаемому математически некорректна, поэтому ее решение получали на основе технически обоснованных гипотезах, например,  «скользящие режимы». Авторами доклада впервые было предложено исследовать указанную задачу методами теории оптимального управления. В дальнейшем, рассматривая задачу динамического измерения как задачу оптимального управления, стали использовать термин «задача оптимального измерения».

Вместе с тем искажение измеряемого сигнала часто случается не только из-за механической инерционности измерительного устройства, но и в следствие механических резонансов. В докладе представлены постановка и алгоритм решения задачи оптимального измерения сигнала, искаженного инерционностью измерительного устройства и его резонансами. 
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