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Системы управления современными техническими объектами, как правило, характеризуются большим числом параметров и взаимосвязей, настолько большим, что иногда невозможно решать такие задачи аналитически, и не всегда можно упростить задачу для проведения экспериментов.

Также неоднократно отмечалось, что большая часть систем автоматического управления функционирует в условиях параметрической неопределенности. 

Однако многообразие особенностей этих неопределенностей не позволяет создать единую теорию анализа и синтеза таких систем. О данных таких систем известно лишь то, что они принадлежат замкнутым конечным интервалам вещественной оси. Фактически, рассматривается задача управления спектром траекторий в фазовом пространстве, когда весь спектр должен обладать требуемыми динамическими свойствами. Оказывается, что многие сложные управляемые объекты с интервальными неопределенностями можно достаточно адекватно описывать вышеуказанным способом. 

Разработка концепций и принципов построения систем управления сложными динамическими объектами, функционирующими в условиях неопределенности актуальна для современного этапа развития теории автоматического управления. 

Представление ряда ограничений на параметры как нечетких или интервальных дает возможность получать устойчивое решение в условиях погрешности информации и нечеткости производственных ограничений т.е. в виде функций принадлежности.

 В предлагаемой работе на основе идеологии метода общего параметра [1], ранее развитого профессором Сыздыковым Д.Ж. для решения задач идентификации  и аппарата интервального анализа [2,3] и его приложений [4,5],  решается задача параметрического
[image: image1.wmf] синтеза управления дискретными объектами, функционирующим в неопределенных условиях.
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