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The work is devoted to investigate games problem of the control by pencil trajectories with delays. It is obtained sufficient condition for solvability problem of control by pensile trajectories.
Введение

Работа посвящена изучению игровой задачи управления пучками траекторий при наличии запаздывания. Получено достаточное условие разрешимости задачи управления пучками траекторий. При изучении игры (1) мы отождествляем себя с преследователем. Через  
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В этом случае наша цель заключается в приведении пучка траекторий 
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Постановка задачи
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Введем следующие множества 
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Теорема. Если выполнено сформулированное выше предположение, то в игре (1) можно перевести пучок траекторий из множества 
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Можно показать, что для некоторого момента времени 
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 обращается в ноль. С учетом этого факта, если в момент времени 
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  принимаются как  лексикографический минимум решений уравнения
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Управление 
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в силу установленного выше равенства 
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Следовательно (см.(7)), имеем
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Таким образом,  пучок траекторий из множества 
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