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Рассматривается следующая математическая модель процесса динамики сорб-
ции

ux(x, t) + at(x, t) = 0, (x, t) ∈ QT , (1)

at(x, t) = γ(t)(u(x, t)− ψ(a(x, t))), (x, t) ∈ QT , (2)

u(0, t) = µ(t), 0 ≤ t ≤ T, (3)

a(x, 0) = 0, 0 ≤ x ≤ l, (4)

где QT = {(x, t) : 0 ≤ x ≤ l, 0 ≤ t ≤ T}.
Ставятся две обратные задачи.
Обратная задача 1. Пусть функции ψ(s) и µ(t) заданы, а γ(t) неизвестна.

Требуется определить γ(t) по дополнительной информации о решении задачи
(1)-(4)

u(l, t; γ) = g(t), 0 ≤ t ≤ T, (5)

где g(t) - заданная функция.
Обратная задача 2. Пусть функции ψ(s) и µ(t) заданы, а γ(t) неизвестна.

Требуется определить γ(t) по дополнительной информации о решении задачи
(1)-(4)

ux(l, t; γ) = h(t), 0 ≤ t ≤ T, (6)

где h(t) - заданная функция.
Обратная задача 1, описанная в [1], сводится к нелинейному операторному

уравнению для неизвестной функции γ(t), а обратная задача 2 сводится к двум
нелинейным операторным уравнениям для функции γ(t). На основе этих урав-
нений строятся итерационные численные методы решения обратных задач и до-
казывается их сходимость к искомым решениям в малом. Проведенные вычисли-
тельные эксперименты иллюстрируют достаточно быструю сходимость итераци-
онных методов на отрезке 0 ≤ t ≤ 1.
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