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Óðàâíåíèå òóðáóëåíòíîé äèôôóçèè îïèñûâàåò ïðîöåññ ðàñïðîñòðàíåíèÿ ïðè-
ìåñè â àòìîñôåðå [1]
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ãäå q = q(x, y, z, t) � êîíöåíòðàöèÿ çàãðÿçíÿþùåé ïðèìåñè, (vx; vy; vz) � ñêîðîñòü
âåòðà, Kx,Ky,Kz � êîýôôèöèåíòû äèôôóçèè, ôóíêöèè f(x, y, z) è g(t) îïðåäåëÿ-
þò ðàñïîëîæåíèå è èíòåíñèâíîñòü èñòî÷íèêà.

Â ðàáîòå [2] ðàññìàòðèâàëàñü çàäà÷à ýêñïðåññ èäåíòèôèêàöèè èíòåíñèâíîñòè
èñòî÷íèêà g(t) ïðè èçâåñòíûõ çàìåðàõ êîíöåíòðàöèè qji = q(xj , yj , zj , ti) è ñòóïåí-
÷àòûõ êîýôôèöèåíòàõ ÷óâñòâèòåëüíîñòè φji = Q(xj , yj , zj , ti), Q(x, y, z, t) � ðåøå-
íèå ïðÿìîé çàäà÷è (1) ïðè åäèíè÷íîé èíòåíñèâíîñòè g(t) = 1. Êîýôôèöèåíòû ÷óâ-
ñòâèòåëüíîñòè õàðàêòåðèçóþò ïðè÷èííî-ñëåäñòâåííûå ñâÿçè ïðÿìîé çàäà÷è (1) è
ñîäåðæàò èíôîðìàöèþ î ïàðàìåòðàõ ìîäåëè: êîýôôèöèåíòû äèôôóçèè, ñêîðîñòü
âåòðà, ãåîìåòðèþ îáëàñòè, ðàñïîëîæåíèå èñòî÷íèêà è äàò÷èêà, çà èñêëþ÷åíèåì
èíòåíñèâíîñòè èñòî÷íèêà. Çàäà÷à èäåíòèôèêàöèè èíòåíñèâíîñòè ñâîäèëàñü ê ðå-
øåíèþ èíòåãðàëüíîãî óðàâíåíèÿ Âîëüòåððà 1-ãî ðîäà
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· g(τ) dτ = q(xj , yj , zj , t). (2)

Âî ìíîãèõ ïðàêòè÷åñêèõ ñëó÷àÿõ ïàðàìåòðû ìîäåëè (1) íåèçâåñòíû, ïîýòîìó
âîçíèêàåò íåîáõîäèìîñòü â âîññòàíîâëåíèè ôóíêöèè Q(x, y, z, t) èç óðàâíåíèÿ (2)
íà îñíîâå ýêñïåðèìåíòàëüíî èçâåñòíûõ çíà÷åíèé èíòåíñèâíîñòè g(ti) è çàìåðîâ
êîíöåíòðàöèè qji.

Çàäà÷à âîññòàíîâëåíèÿ ôóíêöèèQ(x, y, z, t) ÿâëÿåòñÿ íåêîððåêòíî-ïîñòàâëåííîé
è äëÿ åå ðåøåíèÿ èñïîëüçîâàëèñü ñïåöèàëüíûå ìåòîäû: ìåòîä ãëîáàëüíîé è ïî-
ñëåäîâàòåëüíîé ðåãóëÿðèçàöèè À.Í. Òèõîíîâà [3], ìåòîä ôóíêöèîíàëüíîé àïïðîê-
ñèìàöèè è ìåòîä ðåãóëÿðèçàöèè íà îñíîâå ðàñøèðåííûõ ñèñòåì [4,5]. Ïðîâåäåíû
âû÷èñëèòåëüíûå ýêñïåðèìåíòû, ïîñòðîåíû óñòîé÷èâûå ÷èñëåííûå ïðèáëèæåíèÿ
ôóíêöèè Q(x, y, z, t) ïðè íàëè÷èè ïîãðåøíîñòåé â çàìåðàõ êîíöåíòðàöèè è èíòåí-
ñèâíîñòè.
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