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0.1. Áåëîãëàçîâ È.Þ. Âûáîð ðåæèìà êðåäèòî-
âàíèÿ ïðåäïðèÿòèÿ ïóòåì ìîäåëèðîâà-
íèÿ â ñðåäå Matlab/Simulink

Îïòèìàëüíîå èñïîëüçîâàíèå ôèíàíñîâûõ ðåñóðñîâ
äëÿ ðàçâèòèÿ ïðåäïðèÿòèÿ ñâÿçàíî ñ âûáîðîì ñõåì
ïîëó÷åíèÿ è âûïëàòû êðåäèòîâ âî âðåìåíè. Áàíêè,
îáû÷íî, ïðåäîñòàâëÿþò êðåäèòû ïî òð¼ì ñõåìàì ïî-
ãàøåíèÿ: ïî àííóèòåòó ñ ðàâíîìåðíîé âûïëàòîé, ñ
íà÷èñëåíèåì ïðîöåíòîâ íà îñòàòîê äîëãà, ñ ñîçäàíè-
åì ôîíäà ïîãàøåíèÿ íà ñ÷åòå. Ïîëó÷åíèå êðåäèòà
âî âðåìåíè ñâÿçàíî ñ èíòåíñèâíîñòüþ èñïîëüçîâà-
íèÿ äîõîäà â ðàçâèòèè ïðåäïðèÿòèÿ. Îáùàÿ ñõåìà
ðàçâèòèÿ ïðåäïðèÿòèÿ ìîæåò áûòü îïèñàíà äèôôå-
ðåíöèàëüíûì óðàâíåíèåì:

dP (t)
dt

= d(t)f Pn(t) + K(t)− S(t)−N(t)− I(t)

ãäå P (t) � îñíîâíûå ôîíäû ïðåäïðèÿòèÿ; d(t) � äî-
ëÿ, âûäåëÿåìàÿ íà ðàçâèòèå ïðåäïðèÿòèÿ; f � êî-
ýôôèöèåíò ôîíäîîòäà÷è; n � ïîêàçàòåëü â ïðîèç-
âîäñòâåííîé ôóíêöèè Êîááà �Äóãëàñà; K(t) � êðå-
äèòû; S(t) � âûïëàòû ïî êðåäèòàì; N(t) � âûïëàòà
íàëîãîâ; I(t) � èíôëÿöèÿ.
Ôóíêöèè â ïðàâîé ÷àñòè óðàâíåíèÿ èìåþò íåëèíåé-
íûé, ðàçðûâíîé è äèñêðåòíûé âèä. Ðåøåíèå çàäà÷è
ïîñòðîåíî ñ èñïîëüçîâàíèåì ìîäóëÿ Simulink ïàêå-
òà Matlab [1]. Îáùàÿ áëîê-ñõåìà ðåøåíèÿ ñîäåðæèò
ïîäñèñòåìû ïðîèçâîäñòâà, ïîëó÷åíèÿ êðåäèòîâ, âû-
ïëàòû ïî êðåäèòàì, íàëîãîîáëîæåíèÿ è èíôëÿöèè.
Ñ ïîìîùüþ áëîêîâ íåïðåðûâíîãî è äèñêðåòíîãî èç-
ìåíåíèÿ ïàðàìåòðîâ, äèñêðåòíîãî èíòåãðèðîâàíèÿ
âî âðåìåíè è ëîãèêè ïðîâåäåíî íàïîëíåíèå ïîäñè-
ñòåì ñîãëàñíî ìàòåìàòè÷åñêèì ôóíêöèÿì ïðàâîé
÷àñòè óðàâíåíèÿ.
Ìîäåëèðîâàíèå ðàçâèòèÿ îñíîâíûõ ôîíäîâ ïðåä-
ïðèÿòèÿ ïðîâîäèëîñü äëÿ ðàçëè÷íûõ âàðèàíòîâ
ñõåì ïîëó÷åíèÿ è ïîãàøåíèÿ êðåäèòîâ. Â ðàñ÷åòàõ
èñïîëüçîâàëèñü äàííûå ïðåäïðèÿòèÿ ¾Ýëåêòðóì¿
(ã.Ñàìàðà). Ðåçóëüòàòû ìîäåëèðîâàíèÿ ïîêàçàëè,
÷òî îïòèìàëüíûé âàðèàíò ïîëó÷åíèÿ êðåäèòîâ ñâÿ-
çàí íå òîëüêî ñ ìèíèìàëüíûìè ñóììàìè âûïëàò ïî
êðåäèòó, íî è ñî ñõåìîé ïîëó÷åíèÿ êðåäèòíûõ èíâå-
ñòèöèé âî âðåìåíè.
Íàó÷íûé ðóêîâîäèòåëü � ê.ò.í. Ïîíîìàðåâ Â.Ï.
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