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öèè ïðàâäîïîäîáèÿ ïðè ðåøåíèè çàäà-

÷è îòñëåæèâàíèÿ ïîçû ÷åëîâåêà ñ ïîìî-
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Ðàáîòà ïîñâÿùåíà èññëåäîâàíèþ ðåøåíèÿ çàäà÷è
îòñëåæèâàíèÿ ïîçû ÷åëîâåêà íà âèäåîèçîáðàæå-
íèè [1] ñ ïîìîùüþ àëãîðèòìà CONDENSATION [2],
êîòîðûé ÿâëÿåòñÿ îäíîé èç ðàçíîâèäíîñòåé àë-
ãîðèòìà ôèëüòðàöèè ÷àñòèö (Particle Filtering).
Îñíîâíîå âíèìàíèå óäåëåíî àíàëèçó êëþ÷åâîãî
ýëåìåíòà àëãîðèòìà � ôóíêöèè ïðàâäîïîäîáèÿ
(likelihood function, observation function).
Îïèñàíû îñíîâíûå ïðîáëåìû, ñâÿçàííûå ñ íåïðà-
âèëüíûì âûáîðîì ôóíêöèè ïðàâäîïîäîáèÿ, è äàíû
ðåêîìåíäàöèè ïî èõ îáíàðóæåíèþ â ïðîöåññå ðà-
áîòû àëãîðèòìà ôèëüòðàöèè ÷àñòèö. Òàêæå, â êà-
÷åñòâå óíèâåðñàëüíîé îñíîâû äëÿ ïðîåêòèðîâàíèÿ
ôóíêöèé ïðàâäîïîäîáèÿ ðàññìàòðèâàåòñÿ ïàðàìåò-
ðè÷åñêàÿ ôóíêöèÿ ïðåäëîæåííàÿ â ðàáîòå [3].
Â ðàáîòå ïðåäñòàâëåíî îïèñàíèå áàçîâîãî ðåøåíèÿ
çàäà÷è îòñëåæèâàíèÿ ïîçû ÷åëîâåêà. Êîíå÷íîñòè
ìîäåðèðóþòñÿ öèëèíäðàìè, äâèæåíèå êîòîðûõ îïè-
ñûâàåòñÿ äèíàìè÷åñêîé ñèñòåìîé ïåðâîãî ïîðÿä-
êà. Íà îñíîâå äàííîãî ðåøåíèÿ ñðàâíèâàþòñÿ òðè
ôóíêöèè ïðàâäîïîäîáèÿ, îñíîâàííûõ íà ðàçëè÷íûõ
ìåòðèêàõ (åâêëèäîâî ðàññòîÿíèå, ìåòðèêà íà îñ-
íîâå ìåòîäà Chamfer Matching è íà îñíîâå ìåòî-
äà Gradient Direction Matching). Îòìå÷åíî ñèëüíîå
âëèÿíèå âûáîðà ôóíêöèè ïðàâäîïîäîáèÿ íà òî÷-
íîñòü îòñëåæèâàíèÿ ïîçû ÷åëîâåêà.
Òàêæå ðàññìîòðåíà ìîäèôèêàöèÿ àëãîðèòìà ôèëü-
òðàöèè ÷àñòèö ñ îòæèãîì (Annealed Particle
Filtering) [4]. Ïðèìåíåíèå ýòîãî ýâðèñòè÷åñêîãî ìå-
òîäà ïîçâîëèëî ïîëó÷èòü áîëåå ñòàáèëüíîå îòñëå-
æèâàíèå ïîçû ÷åëîâåêà ïðè ìåíüøèõ âû÷èñëèòåëü-
íûõ çàòðàòàõ.
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