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Â ðàáîòå ðàññìàòðèâàåòñÿ çàäà÷à ïîñòðîåíèÿ ìîäå-
ëè äâèæåíèÿ ëþäåé. Ïðèìåíÿåòñÿ äèñêðåòíûé ñòî-
õàñòè÷åñêèé ïîäõîä íà îñíîâå òåîðèè êëåòî÷íûõ àâ-
òîìàòîâ. Çà îñíîâó áûëè âçÿòû ðàáîòû [1], [2].
Ãåîìåòðèÿ ïðîñòðàíñòâà è ðàñïîëîæåíèå ëþäåé (÷à-
ñòèö) â í¼ì èçâåñòíû. Ïðîñòðàíñòâî ïðåäñòàâëÿåò
ñîáîé ïëîñêîñòü, ðàçáèòóþ íà ÿ÷åéêè, êîòîðûå ìî-
ãóò áûòü ëèáî ñâîáîäíûìè, ëèáî çàíÿòûìè òîëüêî
îäíîé ÷àñòèöåé. Â ÿ÷åéêàõ òàêæå ìîãóò ðàñïîëà-
ãàòüñÿ ñòåíû è äðóãèå ïðåïÿòñòâèÿ.
Ïîëàãàåòñÿ, ÷òî ãåîìåòðèÿ ïðîñòðàíñòâà èçâåñòíà
÷àñòèöàì è îòðàæåíà â ¾êàðòå ìåñòíîñòè¿ ïîëå S.
Ïîëå S ñîâïàäàåò ñ ãåîìåòðèåé ïðîñòðàíñòâà è òàê-
æå ðàçáèòî íà ÿ÷åéêè. ß÷åéêè ïîëÿ ñîäåðæàò ìè-
íèìàëüíîå ðàññòîÿíèå äî áëèæàéøåãî âûõîäà.
Íà êàæäîì âðåìåííîì øàãå ÷àñòèöà ìîæåò ïåðå-
ìåñòèòüñÿ â îäíó èç ÷åòûðåõ ñîñåäíèõ ÿ÷ååê, ëèáî
îñòàòüñÿ íà ïðåæíåì ìåñòå (îêðåñòíîñòü ôîí Íåé-
ìàíà). Íîâîå ïîëîæåíèå ÷àñòèöû îïðåäåëÿåòñÿ â
êàæäûé äèñêðåòíûé øàã âðåìåíè íà îñíîâå âåðî-
ÿòíîñòåé è ïðàâèë ïåðåõîäîâ.
Çàäà÷à ñîñòîèò â òîì, ÷òîáû îïðåäåëèòü âåðîÿòíî-
ñòè è ïðàâèëà ïåðåõîäîâ òàêèì îáðàçîì, ÷òîáû âîñ-
ïðîèçâîäèòü íàïðàâëåííîå ê öåëè äâèæåíèå ÷àñòèö
â çäàíèÿõ è ñîîðóæåíèÿõ ðàçëè÷íîé ãåîìåòðèè, ÷òî-
áû âûïîëíÿëèñü îïðåäåë¼ííûå ñâîéñòâà äâèæåíèÿ
ëþäåé.
Âåðîÿòíîñòè ïåðåõîäîâ âû÷èñëÿþòñÿ òàêèì îáðà-
çîì, ÷òîáû ïðèäàâàòü áîëüøèé âåñ íóæíûì íàïðàâ-
ëåíèÿì äëÿ ðåàëèçàöèè òàêèõ ñâîéñòâ äâèæåíèÿ ÷å-
ëîâåêà, êàê íàïðàâëåííîñòü äâèæåíèÿ ê öåëè ñëåäî-
âàíèÿ, ïñèõîëîãè÷åñêîå îòòàëêèâàíèå îò ñòåí è îò
äðóãèõ ó÷àñòíèêîâ äâèæåíèÿ, ñòðàòåãèè êðàò÷àé-
øåãî è áûñòðîãî ïóòè.
Òàêæå ñòàíäàðòíûå ïðàâèëà ïåðåõîäîâ áûëè ìîäè-
ôèöèðîâàíû, ÷òîáû âîñïðîèçâîäèòü ñòðàòåãèþ òåð-
ïåëèâîãî ÷åëîâåêà.
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