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0.1. Шакин В.Ю., Сухов Ф.В. Разработка моду-

ля идентификации для системы роботи-

зированной маркировки образцов керна

Ручная маркировка образцов керна занима-
ет длительное время, из-за чего существенно затя-
гивается процесс лабораторных исследований, по-
этому внедрение автоматизированной системы мар-
кировки очень актуально для крупных нефтегазо-
вых компаний. Основной целью представленной ра-
боты является разработка модуля идентификации
текста на образце керна для системы роботизиро-
ванной маркировки, над созданием которой рабо-
тает новосибирская компания АО «Геологика». Мо-
дуль идентификации текста необходим для провер-
ки качества маркировки, произведённой системой.
Он представляет собой клиент-серверное приложе-
ние, написанное на языке Python. В разработке ис-
пользуется следующий стек технологий:

• Python 3.9 – язык программирования;

• Roboflow – приложение для разметки дан-
ных и создания выборок, использующихся
для обучении нейронной сети [1];

• YOLOv5 – современный алгоритм глубо-
кого обучения, который широко использу-
ется для обнаружения объектов [2]

• Tesseract-OCR – библиотека для распо-
знавания текста, написанная на языке
С++ [3];

• Docker – платформа для разработки, до-
ставки и запуска контейнерных приложе-
ний [4].

Процесс идентификации текста был разде-
лён на два этапа: на начальном этапе фото (скан)
образца обрабатывается с помощью нейронной сети,
которая определяет участки, на которых содержит-
ся текст и вырезает их с основного фото, на основ-
ном этапе происходит распознавание текста на каж-
дом из кусочков с помощью Tesseract-OCR. Приме-
нение комбинации нейронной сети и Tesseract-OCR
позволило существенно повысить точность распо-
знавания текста на образце керна.

Работа клиент-серверного приложения про-
исходит следующим образом: оператор вводит но-
мер фото (скана) образца, после чего происходит от-
правка данных на сервер в формате «json». Сервер
при помощи нейронной сети и Tesseract-OCR опре-
деляет текст на образце керна и отправляет опера-
тору json-файл с результатами работы: номером за-
проса, текстом. С помощью Docker был создан кон-
тейнер, содержащий все необходимые зависимости
для корректной работы приложения на ПК сторон-
него пользователя. На данный момент происходит
интеграция модуля идентификации в разрабатыва-
емую систему.

Научный руководитель — к.т.н. Лан-

граф С.В.
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